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• 始建于1825年， 德国最顶尖的理工大学，被誉为德国的麻省理工学院，世
界最著名的大学之一

• 著名的汽车发明人卡尔本茨毕业此大学，众多诺贝尔奖获得者都是此大学的
教授

• 目前德国最知名企业的董事长 如戴姆勒集团，宝马，汉莎航空，SAP等等都
是毕业于此大学

• 为世界发明了众多前沿产品，范围包括新能源，化工，IT，工业，VR等领域
• 工程类 ARWU 世界排名28位，自然科学21位
• 汽车工程类 世界第一学府

KIT 德国卡尔斯鲁厄理工学院
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01章节 PART 新型移动出行
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KIT 新能源汽车领域研究

• “充电的”“移动出行
• 都市的移动出行
• 互联的移动出行
• 智能化的移动出行
• 移动出行
• 电动与混合动力车型
• 低排放发动机
• 新能源车型的轻量化设计
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KIT 新能源汽车领域研究：氢燃料电池
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KIT 新能源汽车领域研究
环境与社会
硬件设施
交通
驱动与车型
整车
零部件总成
元素
材料
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KIT 汽车领域课题
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02章节 PART 智能化：自动驾驶
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KIT 自动驾驶研究
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KIT 自动驾驶研究
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KIT 与政府合作 自动驾驶测试
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KIT 与政府合作 自动驾驶测试路段
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KIT 与政府合作 城市内部路段
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KIT 测试路况实景
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KIT 测试数据分析模式
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摄像头识别
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KIT 自动驾驶模式 不分昼夜 更加安全
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KIT 与城市交通调度中心 互联
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03章节 PART 智能机器人
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KIT 拟人化/人性机器人研究
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Die ARMAR-家族
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Institut für Anthropomatik und Robotik (IAR) 
- Intelligente Prozessautomation und Robotik (IPR)机器人学院
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• 在工业和服务领域的机器人在生产和辅助系统中将会起到重要作
用。 die insbesondere den Einsatz von Robotern sowohl in
autonomen als auch kollaborativen Anwendungsszenarien
untersuchen.
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建筑领域应用 机场搬运
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移动的可识别的抓取机器人
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柔性机器人
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专利与文献资料

*Learning a bidirectional mapping between human
whole-body motion and natural language using deep
r e c u r r e n t n e u r a l n e t w o r k s

* * P l a n n i n g H i g h - Q u a l i t y G r a s p s
u s i n g M e a n C u r v a t u r e O b j e c t S k e l e t o n s
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ROBDEKON
联邦德国投资1200W欧元，辐射环境下 机器人及系统

• 多功能环境探测传感器及即时演算行动路线图

• 算法工具箱及危险物质探测和挖掘

• 驱动技术

• AR技术对于危险物质的探测和处理
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